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200kN Translierende Spindel-Ausfiihrung www.powerjacks.com
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EBT0200-UQGO Minimales Einbaumafli
Gewindeende Kopfplatte Gelenkkopf Gabelkopf Stangenende
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Note: Bemerkung: Bei aufrechter Anordnung mit 20mm Steigung sind
48mm zu dem minimalen EinbaumaR zu addieren.

Translierende Spindel-Ausflihrung
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Rotierende Spindel-Ausfiihrung Gewindeende Kopfplatte Gelenkkopf Gabelkopf Stangenende

Bemerkung: Alle MaRe in Millimeter, wenn nicht anders angegeben. Konstruktive Anderungen vorbehalten.
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200kN Rotierende Spindel-Ausfihrung www.powerjacks.com
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g Leistung Knickfestigkeit
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z Spindelhubgetriebe Typbezeichnung EBR0200
3 EBT0200
= B B o 200kN SPINDELHUBGETRIEBE
g Tragkraft KN 200 frei verstiftet gefiihrt
2 o . LT T T
£ Durchmesser (mm) 63 [ [} o Hubgetriebe - 63 mm Durchr und 20 mm Steigung
[ Gewinde- 5
2 ) Option 1 2 =
= spindel Steigung P o o '% |
‘x_’m_ mm 10 20 é 1.510°
:
x Ubersetzungsverhaltnis 8:1 F P 8 110
c . @»
3 Ubersetz- D \ B \ 3
53 ungsver- Spindelhubgetriebe 0529 0.571 R
I} haltnis Statischer Wirkungsgrad . ) - . .
c } fixiert verstiftet fixiert A
S Option 1 - - LANGEDERDRUCKSAULE(MM»\Ef;fﬁ';
[4) Splnde!hubgetrllebe 0.631 0.665 . R I 72777
% Dynam|scher W”-kungsgrad - . FIXIERT/GEFUHRT 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
c VERSTIFTET / VERSTIFTET | 500 1000 1500 2000 2800 3000 3500 4000
E . ] L . FIXIERT/FREl | 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800
5 Ubersetzungsverhaltnis 24:1 Kritische Sp|nde[d rehzahl
s Ubersetz-
S ungsver- Statischer Wirkungsgrad des
5]
2 haltnis Spindelhubgetriebes 0.337 0.364 Z _1000
8 Option 2 5 her Wik . 0 [ - %
9] ynamischer Wirkungsgra p n I N
E des Spindelhubgetriebes 0.440 0.465 n < s g
s " T u’ b=t £ K
c Maximal Ubersetzungsverhaltnis = 3 K °
] Eingana~ | Option 1 378 2 - g - 510 20N
T gang s b} s 2
= s-leistung Ubersetzungsverhaltnis 1125 E E .'a_'J 5
% (kW) Option 2 ' = | Z ‘ = ‘ £
=y Anlauf- Ubersetzungsverhiltnis H H [’T T
c
2| dren- Option 1 L i 10
E moment — — Freitragende Spindellénge (m)
g bei Volllast | Ubersetzungsverhaltnis 394 72.9 [mit beiden Enden fixiert und bei 80% der kritischen Drehzahl)
(Nm) Option 2 ’ .




