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www.powerjacks.com

50kN Translierende Spindel-Ausfihrung

Aufrecht EBT0050-UQQ Invertiert EBT0050-100
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Note: Bemerkung: Bei aufrechter Anordnung mit 51mm Steigung sind
20mm zu dem minimalen Einbaumal zu addieren.

Translierende Spindel-Ausflihrung

EBR0050-UOO

Bemerkung: Alle MaRe in Millimeter, wenn nicht anders angegeben. Konstruktive Anderungen vorbehalten.
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50kN Rotierende Spindel-Ausfihrung www.powerjacks.com
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